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Calcular por el método de superposición las reacciones y el 
momento de empotramiento de la viga continua de la figura. 
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3 Situación de carga [ 1 ] 
 

 

 

 

 
t 1234cqRC =⋅=⋅=  

mt 1145.934bcqMC ⋅−=⋅⋅−=⋅⋅−=  

 
7 Ecuación de la elástica en el tramo AA1 
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7 Ecuación de la elástica en el tramo A1C 
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3 Situación de carga [ 2 ] 
 

 

a = 9 m 

b = 2 m 

l = 11 m 

 

 

 

 

 
t 5PRC ==  

mt 1025bPMC ⋅−=⋅−=⋅−=  

 
7 Ecuación de la elástica en el tramo AB1 
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3 Situación de carga [ 3 ] 
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7 Ecuación de la elástica en el tramo AC 
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3 Situación de carga [ 4 ] 
 

 

a = 6 m 

b = 5 m 

l = 11 m 
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7 Ecuación de la elástica en el tramo AB 
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7 Ecuación de la elástica en el tramo BC 
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3 Obtención de la reacciones 
 

Para ello, tenemos en cuenta que la deformación resultante de las 4 

situaciones de carga en los apoyos debe ser nula. 

 

Por tanto: 
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RA = 8.038 t 

RB = 6.732 t 

 
t 230.2RR512R BAC =−−+=  

 

El momento en el empotramiento será el momento resultante de las 

situaciones de carga: 

 

BAC R5R11mt 10-mt 114M ⋅+⋅+⋅⋅−=  

 
mt 92.166.3342.8810114MC ⋅−=++−−=  


