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Hallar por el método de Cross los diagramas de momento flector y 

esfuerzo cortante, así como las reacciones de la viga de la figura, indicando la 

situación de los puntos más característicos de ambos diagramas utilizando el 

método de superposición. 

 

Determinar el ángulo girado por B en la barra AB. 

 

 

 

 

 

 

 

 

1º Determinamos los coeficientes elásticos. 
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2º . Calculamos los momentos y pares de empotramiento 
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Tramo CD 
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Pares de empotramiento 

 

mA =0 t· m mB =−10.13 t· m mC =+2.4 t· m mD =−3.6 t· m 

 

3º . Cross: Transmisiones 
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4º . Diagrama de momentos flectores en los nudos 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Momentos isostáticos: 

 

Tramo AB 
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Superponiendo: 

 

→⋅−=⋅−⋅= x97.1x03.1x3M 1AA En x =3 M =+5.91 t⋅m 
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Puntos de corte (o puntos de momento nulo): 
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Tramo CD 
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5º . Reacciones y esfuerzo cortante: 
 

Tramo AB 
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Diagrama de esfuerzos cortantes 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6º . Angulo girado en B 
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